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Funcionamiento del sistema
en tiempo real SRt

Captacion frontal

Las cdmaras frontales captan
informacién de la vegetacion
y detectan la presencia o
ausencia de vina.

Analisis en cabina

La controladora dentro de
la cabina analiza el video en
tiempo real y calcula la
dosis objetivo.

Aplicacion variable

El sistema regula la presion
del tratamiento y cierra
boquillas cuando no hay
deteccion de vifa.
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G} Dispostfivos Vigor Lado Derecho  ~ - . = “ . o &
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